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O que e sequidor de linha?

Sao rob6s prée-programados cuja funcao e,
atraves da leitura de sensores, detectar onde
existe um caminho em uma superficie e seguir
este caminho.




Utilizando os sensores

Para essa programacao utilizaremos o sensor
de COR no modo de intensidade da luz refletida
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Utilizando os sensores
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O tipo mais simples de seguidor.
Quando o sensor |é:

 valor > 50 — liga motor para direita e desliga
o0 motor a esquerda;

» valor < 50 — liga motor para esquerda e
desliga o motor a direita.









e Qual a melhor maneira de fazer o robd
seguir a linha da melhor maneira em linha
reta?



Encontrando um valor de curva maxima €
possivel criar uma funcao matematica que dé a
proporcao de curva conforme a leitura do
Sensor.

Utilizaremos a funcao linear de 1° grau dada
por:

y=Ax+B



Utilizando a proporcao
matematica

A partir dos dados que temos dos testes:

Sensor Curva

100 40

0 -40

Vamos substituir estes valores na funcao
matematica obtendo

y =0,8x -40



Utilizando a proporcao
matemética
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Seguidor de linha
proporcional
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Seguidor de linha proporcional com curva maxima de 40.
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Seguidor de linha
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Segmdor de linha proporcional em fungao de b.
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